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Nowadays, the manufacture capability and using quantity of elevator is one of the 
symbols of national modernization degree. Especially, along with urban population increase 
and people’s corporeal life quality have been raised greatly, architecture field develop rapidly 
that a large of high building and large mansions appear as if bamboo shoots in spring come out 
of ground after raining. The elevator has been playing a key role in our life such as production 
working and daily life. Therefore, study on elevator is much more significant. 
People never stop study on elevator. On theory, elevator controls system had gone through 
three phases that from relay-connector control to PLC control and then Computer control. In 
actual engineering design in our country, PLC is popular applied in virtue of its advantage such 
as high-reliability, excellent anti-jamming ability, strong function, wonderful expansibility and 
low cost etc. 
Long-distance control is also a hotspot of elevator technique, which is a strong 
concentrated management means for those people who maintain and use elevator. We can get 
the elevator daily running record and information through monitor its running condition by this 
technique that can help people know the elevator failure in advance then make judgment and 
take action accordingly, which benefit to elevator management. Our county has been 
accelerated researching this technique. 
This paper mainly does a research on elevator control and long-distance monitor based on 
PLC/MCGS meanwhile combines with another technical hotspot that is face to end-user 
low-voltage monitor system, it is not only a long-distance monitor system of elevator but also 
will be design into a integrated system include of real-time monitor, coordination and control 
according to industry electric equipment. Firstly, the main construction and control requirement 
of elevator is analyzed; the PLC program is designed. Secondly, the industry spot monitor 
system is designed by MCGS configuration software. Finally, real-time monitor , data keeping, 
long-distance control and alarm function for the spot equipment are carried out, this technique 
is significant to the more research on elevator control and industry spot monitor. 
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些电梯的 PLC 技术改造也是当前我国电梯控制的热点。因此，PLC 控制在我国电
梯行业有着广泛运用。 
1.1.2  电梯远程监控的重要意义 
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     基于上述背景，对电梯的 PLC 控制和基于 MCGS 技术的远程监控进行研究。 
1.2 论文的主要内容 
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 1.3 电梯简介 
1.3.1 电梯的产生和发展 
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    1900 年美国奥梯斯电梯公司制造出世界上第一台自动扶梯。 
    1915 年已设计成功电梯自动平层控制系统。 
    1933 年美国制造出 6m/s 的高速电梯。 
    在第二次世界大战以后，美国的建筑业得以快速发展，促使电梯也进入发展
时期，新技术被广泛用于电梯。1949 年研制出 4-6 台电梯的群控系统。1955 年




    1976 年将微处理器应用于电梯。 
    1977 年日本三菱电机株式会社开发出了 lOm/s 的超高速电梯。 
    1984 年日本将交流变频调速系统用于 2m/s 以上的高速电梯。1985 年以后，
又将其延伸到中、低速交流调速电梯。交流变频调速技术被认为是电梯行业的当
代技术。 
    1985 年日本生产出世界上第一台螺旋式自动扶梯，使其明显减少了占地面
积。 
    1993年日本生产的12.5m/s世界上 高速的交流变频调速电梯已投入运行。    
当前，在电梯电力拖动方面，除了大容量电梯还采用直流拖动系统以外，用交流
变频调速方式已成为高速电梯的主流。 




    在电梯品种方面，出现了双层电梯、大吨位的集装箱电梯等。 
    为适应摩天大楼对电梯的特殊要求，目前正在研制无绳直线驱动电梯。 
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    进入 90 年代，在世界各地运行的电梯有 400 多万台，其中日本就有 34 万台。
全世界每年需求量大约在 15 万台左右。其中日本需求 3万台，美国需求 2万台，
欧洲需求 5万台，东南亚需求 2万台。预计近十年内世界年平均增长率为 7％，
亚太地区的年增长率为 9％。 
    世界上有名的几家电梯公司，诸如：美国奥梯斯公司、瑞士迅达公司、日本
三菱和日立公司、芬兰科恩公司等，其电梯的产量已占世界市场的 51％。其中
奥梯斯公司和三菱公司是世界上年产量很大的电梯生产企业。 
    我国的电梯工业是新中国建立以后发展起来的。解放前，全国只有 2000 台
电梯，几乎没有电梯生产企业。解放后．随着我国经济建设的发展，电梯企业应
运而生。我国的电梯企业由 60 年代开始起步，到了 70 年代已初具规模。 
    改革开放以来，我国电梯的需求量急剧上升。在 1949—1979 年的 30 年中，
全国只生产了大约 1万台电梯。1980 年以前，全国电梯生产企业不足十家，1983
年电梯生产企业增加到 20 家，到 1991 年国内电梯生产企业已有 200 多家，多数
为中、小型企业。年产量超过 1000 台的企业有 5家，其中 3家企业的设计生产
能力达到或超过每年 2000 台。 
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